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Prufungsantrag gem. § 44 PatG ist gestellt 

(§) Verfahren und Vorrlchtung fur optische Datenaufzeichnung/wiedergabe 

Beschrieben ist eine optische Vorrichtung zum Wiederge- 
ben von Daten durch Fokussieren eines Uchtstrahls auf eine 
optische Platte (1 ). Letztere weist einen ersten Bereich, ei- 
nen zweiten, charakteristische Oaten oder Kennungsdaten 
fur die Platte (1 ) enthattenden Bereich (1 b) und einen dritten, 
wiederzugebende Daten enthattenden Bereich (la) auf. Die 
einzelnen Bereiche sind auf der optischen Platte (1 ) in deren 
Radialrichtung von ihrem inneren Abschnitt zu ihrem fiuBe- 
ren Abschnttt (aufeinanderfolgend) angeordnet. Die opti- 
sche Vorrichtung unrfaSt eine in einem Anf angszustand dem 
ersten Bereich zugewandte optische Etnheit zum Richten 
des Uchtstrahls auf die optische Platte (1) und eine An- 
tnebseinheit zum Bewegen der optischen Einhett in Radial- 
richtung vom inneren Abschnin zum auBeren Abschnitt (der 
Platte). Die optische Vorrichtung umf aBt f erner einen Detek- 
tor zum Erfassen des Vorhandenseins des zwerten Bereichs 
(lb) der Platte (1), wahrend die optische Einheit durch die 
Amriebseinheit bewegt wird. 
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Patentanspruche 

1. Optische Vorrichturig zum Wiedergeben oder 
Reproduzieren von Daten durch Fokussieren eines 
Lichtstrahls auf eine optische Platte (1) mit einem 5 
ersten Bereich, einem zweiten Bereich (ib), der 
charakteristische Daten oder Kennungsdaten fflr 
die Platte (I) enthalt, und einem dritten, wiederzu- 
gebende Daten enthaltenden Bereich (ta), wobei 
die einzelnen Bereiche auf der optischen Platte (1) 10 
in Radialrichtung derselben von ihreni inneren Ab- 
schnitt zu ihrem duBeren Abschnitt (aufeinander- 
folgend) angeordnet sind, und wobei die optische 
Vorrichtung 

eine in einem Anfangszustano dem ersten Bereich 15 
zugewandte Einrichtung (3) zum Richten des Licht- 
strahls auf die optische Platte (I) und 
eine Einrichtung (32) zum Bewegen der Richtein- 
richtung (3) in Radialrichtung vom inneren Ab- 
schnitt zum auBeren Abschnitt (der Platte) auf- 20 
weist, gekennzeichnet durch 
eine Einrichtung zum Detektieren oder Erfassen, 
des Vorhandenseins des zweiten Bereichs (16) der 
Platte (1). wShrend die Richteinrichtung (3) durch . 
die Bewegungseinrichtung (32) bewegt wird. 25 

2. Vorrichtung nach Anspruch 1, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB die Kennungsdaten Daten betreffend 
eine(n) Art oder Typ, eine Charakteristik oder Ken- 
nung und ein Format der optischen Platte (1) um- 
fassen. 30 

3. Vorrichtung nach Anspruch 1, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB die Kennungsdaten aus einer Vielzahl 
von Grflbchen bzw. Pits gebildet sind 

4. Vorrichtung nach . Anspruch 1, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB die Detektoreinrichtung einen Photo- 35 
sensor (8) zum Erzeugen eines elektrischen Signals 
aus dem von der optischen Platte (1) reflektierten 
Lichtstrahl und einen Aufzeichnung/Nichtauizeich- 
nung-Detektor (30) zum Erfassen des Vorhanden- 
seins der Kennungsdaten ira zweiten Bereich (tb) ao 
der Platte (1) anhand der Hullkurve (envelope) des 
elektrischen Signals umfaBt 

5. Optische Vorrichtung zum Wiedergeben oder 
Reproduzieren von Daten durch Fokussieren eines 
Lichtstrahls auf eine optische Platte (1) mit einem 45 
ensten Bereich, einem zweiten Bereich (la), der wie- 
derzugebende Daten enthalt, 
und einem dritten, charakteristische Daten oder 
Kennungsdaten fQr die Platte (1) enthaltenden Be- 
reich (Id), wobei die einzelnen Bereiche auf der 50 
optischen Platte (1) in Radialrichtung derselben 
von ihrem SuBeren Abschnitt zu ihrem inneren Ab- 
schnitt (aufeinanderfolgend) angeordnet sind, und 
wobei die optische Vorrichtung 

eine in einem Anfangszustand dem ersten Bereich 55 
zugewandte Einrichtung (3) zum Richten des Licht- 
strahls auf die optische Platte (1) und 
eine Einrichtung (32) zum Bewegen der Richtein- 
richtung (3) in Radialrichtung vom SuBeren Ab- 
schnitt zum inneren Abschnitt (der Platte) aufweist, 
gekennzeichnet durch 

eine Einrichtung zum Detektieren oder Erfassen 
des dritten Bereichs (tb) der Platte (1). wShrend die 
Richteinrichtung (3) durch die Bewegungseinrich- 
tung (32) bewegt wird, - 

6. Vorrichtung nach Anspruch 5, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB dje Kennungsdaten Daten betreffend 
ein(e) Art oder Typ, eine Charakteristik oder Ken- 
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nung und ein Format der optischen Platte (1) um- 
fassen. 

7. Vorrichtung nach Anspruch 5, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB die Kennungsdaten aus einer Vielzahl 
von GrObchen bzw. Pits gebildet sind. 

8. Vorrichtung nach Anspruch 5, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB die Detektoreinrichtung einen Photo- 
sensor (8) ziim Erzeugen eines elektrischen Signals 
aus dem von- der optischen Platte (1) reflektierten 
Lichtstrahl und einen Aufzeichnung/Nichtaufzeich- 
nung-Detektor (30) zum Erfassen des Vorhanden- 
seins der Kennungsdaten im dritten Bereich {ib) 
der Platte (1) anhand der HOllkurve (envelope) des 
elektrischen Signals umfaBt 

9. Verfahren zum Wiedergeben oder Reproduzie- 
ren von Daten durch Fokussieren eines lichtstrahls 
auf eine optische Platte (1) mit einem ersten Be- 
reich, einem zweiten Bereich (1 b), der charakteristi- 
sche Daten oder Kennungsdaten fflr die Platte (1) 
enthalt, und einem dritten, wiederzugebende Daten 
enthaltenden Bereich (la), wobei die einzelnen Be- 
reiche auf der optischen Platte (1) in Radialrichtung 
derselben von ihrem inneren Abschnitt zu ihrem 
SuBeren Abschnitt (aufeinanderfolgend) angeord- 
net sind, bei welchem Verfahren 
der Lichtstrahl mittels einer in einem Anfangszu- 
stand dem ersten Bereich zugewandten optischen 
Einheit (3) auf die optische Platte (1) gerichtet wird 
und 

die optische Einheit (3) durch eine Antriebseinheit 
(32) in Radialrichtung vom inneren Abschnitt zum 
§uBeren Abschnitt (der Platte) bewegt wird. da- 
durch gekennzeichnet, daB 

das Vorhandensein des zweiten Bereichs (ib) der 
Platte (1) mittels eines Detektors detektiert oder 
erfaBt wird, wShrend die optische Einheit (3) durch 
die Antriebseinheit (32) bewegt wird- 

10. Verfahren nach Anspruch 9, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB die kennungsdaten Daten betreffend 
eine(n) Art oder Typ, eine Charakteristik oder Ken- 
nung und ein Format der optischen Platte (1) um- 
fassen. 

11. Verfahren nach Anspruch 9, dadurch gekenn- 
zeichnet^ daB die Kennungsdaten aus einer Vielzahl 
von Grflbchen bzw. Pits gebildet sind. 

12. Verfahren nach Anspruch 9, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB die Detektoreinrichtung einen Photo- 
sensor (8) zuni Erzeugen eines elektrischen Signals 
aus dem von der optischen Platte (1) reflektierten 
Lichtstrahl und einen Aufzeichnung/Nichtaufzeich- 
nung-Detektor (30) zum Erfassen des Vorhanden- 
seins der Kennungsdaten im zweiten Bereich (ib) 
der Platte (1) anhand der Hflllkurve (envelope) des 
elektrischen Signals umfaBt 

Beschreibung 

Die Erfmdung betrifft eine Datenaufzeichnungs/wie-^ 
dergabe- Vorrichtung und insbesondere eine Vorrich- 
tung fOr einen Zugriff zu einer Steuerspur auf einer 
optischen Platte sowie ein entsprechendes Verfahren. 

. Datenaufzeichnungs/wiedergabe-Vorrichtungen ver- 
wenden je nach den von ihnen behandelten Datenarten 
unterschiedliche Aufzeichnungsmedien. Beispielsweise 
verwenden optische Datenaufzeichnungs/wiedergabe- 
Vorrichtungen allgemein eine optische Platte, die auf 
ihrer OberflSche eine Vielzahl von spiralig ausgebilde- 
ten Spuren aufweist Jede Spur enthalt eine Rille fflr die 
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Durchfuhrung einer Spur^nach)fQhrung-Servosteue- 
rung. Die Informationsaufzeichnung erfolgt durch Auf- 
strahlen eines Laserstrahls auf einen Aufzeichnungsfilm. 
Weiterhin sind auf der OberflSche der optischen Platte 
in deren Radialrichtung zahlreiche Sektoren vorgese- 
hen, denen jeweils eine eigene Adresse zugewiesen ist 

Die Arten oder Typen und Charakteristika oder Ken- 
nungen solcher optischer Flatten, wie Oberfiachenrefle- 
xionsfaktor derselben, fQr die Datenatislesung oder -ein- 
schreibung erforderiiche Laserleistung und Zahl der 
Sektoren um die Flatten herum, variieren je nach dem 
Herstelier, so daB zwischen den Flatten Oblicherweise 
keine KompatibiUtUt besteht. Itn Hinblick darauf hat die 
International Standardization Organisation (ISO) Stan- 
dardvorschriften bzw. Normen fQr optische Flatten er- 
lassen, die sich auf folgendes beziehen. Eine den einzel- 
nen Herstellem gemeinsam zugeordnete Steuerspur 
wird innerhalb eines Aufzeichnungsbereichs einer Flat- 
te vorgesehen, in welchem Daten aufgezeichnet werden 
sollen, wobei auf dieser Spur Daten bezQglich Charakte- 
ristik oder Kennung und Art oder Typ der Flatte aufge- 
zeichnet werden, so daB jeder Anwender eine Steue- 
rung der Platte entsprechend diesen Daten vomehmen 
kann. Obgleich das Einschreiben der Arten und Ken- 
nungen von Flatten auf der Steuerspur berOcksichtigt 
ist, wurde nicht berOcksichtigt, wie ein Zugriff zu den 
eingeschriebenen Daten fQr Datenauslesung erfolgen 
soil 

Nach der bisherigen Technik kdnnen daher die in der 
Steuerspur eingeschriebenen Daten nicht tatsachlich 
ausgelesen werden, um Art (Typ) und Kennung der (je- 
weiligen) Platte anzugeben, und es kann auch keine 
Plattensteuerung oder -kontrolie nach MaBgabe dieser 
Daten durchgefuhrt werden. 

Aufgabe der Erfindung ist damit die Schaffung einer 
Vorrichtung, die einen Zugriff zu und ein Auslesen von 
auf einer Steuerspur der Flatte aufgezeichneten charak- 
teristischen Daten bzw. Kennungsdaten einer optischen 
Platte gewahrleistet 

Die Erfindung bezweckt auch die Schaffung eines 
Verfahrens zur Gewdhrleistung eines Zugriffs zu und 
eines Auslesens von auf einer Steuerspur der Flatte auf- 
gezeichneten Kennungsdaten einer optischen Flatte. 

Diese Aufgabe wird bei einer optischen Vorrichtung 
zum Wiedergeben oder Reproduzieren von Daten 
durch Fokussieren eines Lichtstrahls auf eine optische 
Platte mit einem ersten Bereich, einem zweiten Bereich, 
der charakterjstische Daten oder Kennungsdaten fQr 
die Platte enthalt, und eiiiem dritten, wiederzugebende 
Daten enthaltenden Bereich, wobei die einzelnen Berei- 
che auf der optischen Platte in Radialrichtung derselben 
von threm inneren Abschnitt zu ihrem auBeren Ab- 
schnitt (aufeinanderfolgend) angeordnet sind, und wo- 
bei die optische Vorrichtung eine in einem Anfangszu- 
stand dem ersten Bereich zugewandte Einrichtung zum 
Richten des Lichtstrahls auf die optische Platte und eine 
Einrichtung zum Bewegen der FJchteinrichtung in Ra- 
dialrichtung vom inneren Abschnitt zum HuBeren Ab- 
schnitt (der Platte) aufweist, erfmdungsgem^ gel6st 
durch eine Einrichtung zum Detektieren oder Erfassen 
des Vorhandenseins des zweiten Bereichs der Flatte» 
wahrend die Richteihrichtung durch die Bewegungsein- 
rich tung be wegt wird, 

Gegenstand der Erfindung ist auch ein Verfahren zum 
Wiedergeben oder Reproduzieren von Daten durch Fo- 
kussieren eines Lichtstrahls auf eine optische Platte mit 
einem ersien Bereich, einem zweiten Bereich, der cha- 
rakteristische Daten oder Kennungsdaten fur die Platte 



enthalt, und einem dritten, wiederzugebende Daten ent- 
haltenden Bereich, wobei die einzelnen Bereiche auf der 
optischen Platte in Radialrichtung derselben von ihrem 
inneren Abschnitt zu ihrem auBeren Abschnitt (aufein- 
5 anderfolgend) angeordnet sind, wobei der Lichtstrahl 
mittels einer in einem Anfangszustand dem ersten Be- 
reich zugewandten optischen Einheit auf die optische 
Flatte gerichtet wird und die optische Einheit durch eine 
Antriebseinheit in Radialrichtung vom inneren Ab- 
10 schnitt zum SuBeren Abschnitt (der Flatte) bewegt wird, 
das dadurch gekennzeichnet ist, daB das Vorhandensein 
des zweiten Bereichs der Flatte mittels eines Detektors 
detekticrt oder erfaBt wird, w&hrend die optische Ein- 
heit durch die Antriebseinheit bewegt wird. 

Im folgenden sind bevorzugte AusfOhrungsbeispiele 
der Erfindung anhand der Zeichnung n^er erlautert. Es 
zeigen: 

Fig. 1 ein Blockschaltbild einer optischen Datenauf- 
zeichnungs/wiedergabe- Vorrichtung mit einer Steuer- 
spur-Zugriffs vorrichtung gem^ der Erfindung, 

Fig. 2 eine schematische Darstellung der Ausgestal^ 
tung einer optischen Platte mit einer an ihrem Innenum- . 
fang vorgesehenen Steuerspur, 

Fig. 3 ein Ablaufdiagramm zur Verdeutlichung der 
Folge einer Zugriffsoperation zu einer Steuerspur mft- 
tels eines optischen Abtasters oder Abnehmers, 

Fig. 4 eine Darstellung der Datenstruktur einer Steu- 
erspur, 

Fig. 5 eine graphische Darstellung der GrQbchen- 
oder Fitstruktur eines Bits der Steuerspur, 

Fig. 6 eine graphische Darstellung eines HOlIbmSrsir 
gnals (envelope binary signal) fur die Feststellung der 
Aufzeichnung/Nichtaufzeichnung von Kennungsdaten, 
Fig. 7 eine schematische Darstellung eines am inner- 
sten Bereich der optischen Flatte angeordneten opti- 
schen Abtasters oder Abnehmers (pickup) und 

Fig. 8 eine schematische Darstellung der Ausgestal- 
tung einer optischen Flatte mit einer an ihrem AuBen- 
umfang vorgesehenen Steuerspur. 

Fig. 2 verdeutlicht die Ausgestaltung einer optischen 
Platte 1 mit einer an ihrem Innenumfang ausgebildeten . 
Kontroli- oder Steuerspur C 

Die optische Platte 1 umfaBt ein aus Glas oder Kunst- 
stoff bestehendes, scheibenfdrmiges Substrat und eine 
optische Datenaufzeichnungs-MetallQberzugsschicht^ 
die auf das Substrat aufgetragen ist und aus Tellur oder 
Wismut besteht Ein Datenaufzeichnungsbereich la der 
. optischen Platte 1 umfaBt in deren Radiabichtung 256 
Sektoren, denen Sektoradressen 0 —255 zugewiesen 
50 sind Weiterhin enthtit der Datenaufzeichnungsbereidi 
la eine Vielzahl von spiralig angeordneten Spuren, die 
jeweils als Pits bezeichnete, optische Daten tragende 
Aufzeichnungsvertiefungen oder -grQbchen enthalten. 
Der AbsUnd zwischen den Pits ist dabei den aufzuzelch- 
nenden Daten zugeordnet Die Zahl der im Datenauf- 
zeichnungsbereich la moglichen Spuren betragt 36 000. 
Jede Spur ist in Blocke in einer Gesamtzahl von 300 000 
unterteilt Jeder Block weist an seinem Kopf- oder Vor- 
laufteil einen. Blockvorsatz (block header) auf, der Da- 
ten, wie Blockzahl und Spurzahl. enthalt und der bei der 
Fertigung der jeweiligen optischen Platte vorgesehen 
werden kann. 

Die optische Platte 1 umfaBt ferner einen einwarts 
vom Datenaufzeichnungsbereich lagelegenen und mit 
einer Kontroli- oder Steuerspur Cversehenen Charak-r 
teristik- bzw. Kennungsdatenaufzeichnungsbereich 1£L 
Die Steuerspur C kann bei der Herstellung der opti- 
schen Platte vorgesehen, d.h. ausgebildet werden. Daten 
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betreffend die Charakteristik oder Kiennung und Art 
(Typ) der optischen Platte sind in einem Strichcode auf 
der Steuerspur Can drei Abschnitten um diese in ihrer 
Umfangsrichtung heruih aufgezeichnet Diese drei Ab- 
schnitte enthalten (jeweils) die gleichen Kennungsdaten, 
welche Daten betreffend die Charakteristik oder Ken- 
nung (characteristic) def optischen Platte 1 . umfassen. 
Z.B. Reflexionsfaktor der Oberzugsschicht, Daten be- 
zQglich der Leistung eines HaJbleiterlasers. die beim 
AufstrahJen eines Laserstrahls auf die Oberzugsschicht 
bei Datenaufzeichnung/wiedergabe erforderlich ist, so- 
wie Daten bezQglich des Formats, wie Zahl der Sektor- 
en auf der und um die Oberflache der optischen Platte in 
deren Umfangsrichtung. 

GemiB Fig. 2 weist die Steuerspur C eine vorbe- 
stimmte Aufzeichnungsbreite in Radialrichtung der op- 
tischen Platte 1 auf; diese Breite ist durch den Abstand 
(Radialposition) vom Zentrum der optischen Platte 1 
bestimmt Beispielsweise ist die Steuerspur C gemdQ 
Fig. 1 in einem Bereich aufgezeichnet der zwischen den 
Entfernungen bzw. Abstanden von 29,0 mm und 
293 mm vom Zentrum der Platte 1 liegt; die Aufzeich- 
nungsbreite betragt daher 03 mm. 

GemaB Fig. 4 besteht die Steuerspur Caus drei Sek- 
toren mit jeweils einem Zwischenraum bzw.Spalt, Ein- 
leitungsdaten, einem Synchronsignal (SYNC). Daten be- 
zuglich der Plattenkennung usw, Sektor/SpuradreBda- 
ten und zyklischen Blockprufung- bzw. CRC-PrQfdaten 
(Cyclic Redundancy Check data). Die Zahl der Bits fur 
diese Daten betragt insgesamt 177 : 11 fur den Spalt, 16 
far Einleitung. I far Synchronsignal, 128 fOr Plattenken- 
nung, 24 far Sektor/Spuradresse und 8 far CRC-Pra- 
fung. 

GemaB Fig. 5 bestimmt das Vorhandenseiri oder Feh- 
len von 82 auf einanderfolgenden Pits lings des Umfangs 
der optischen Platte 1, ob ein Bit jeder Dateneinheit auf 
der Steuerspur Cgleich "0" oder T ist. Genauer gesagt: 
wenn die 82 aufeinanderfolgenden Pits Ungs des Um- 
fangs der Platte 1 in der ersten Halfte derselben yorhan- 
den sind und keine Folge von 82 Pits in der zweiten 
Halfte vorliegt, wird das Bit zu bestimmt Wenn da- 
gegen in der ersten Halfte der Platte 1 keine 82 aufein- 
anderfolgenden Oder fortlaufenden Pits vorhanden sind, 
aber 82 aufeinanderfolgende Pits in der zweiten HSlfte 
voriiegen, wird das Bit zu "1" bestimmt 

Fig. 1 veranschaulicht eine optische Datenaiufzeich- 
nungs/wiedergabevorrichtung mit der Steuerspur-Zu- 
griffsvorrichtung gemaB der Erfindung. Die optische 
Platte 1 ist durch einen Gleichstrommotor 2 in Drehung 
versetzbar, der seinerseits durch eine Motorsteuerein- 
heit 18 (an)gesteuert wird. Die Datenwiedergabe aus 
der optischen Platte 1 erfolgt mittels eines optischen 
Abtasters Oder Abnehmers 3. Ein Linearmptor 32 wird 
durch eine Linearmotorsteuereinheit 17angesteuert,die 
mit einem Stellungsdetektor 26 zur Erfassung oder Be- 
stimmung der Stellung des Linearmotors 32 gekoppelt 
ist Mit dem optischen Abtaster 3 ist eine optische Skala 
25 in der Weise gekoppelt, daB sie zusammen mit dem 
Abtaster 3 bewegbar ist Der Stellungsdetektor 26 greift 
die sich bewegende optische Skala 25 ab und erzeugt ein 
der Verschiebung der Skala 25 zugeordnetes (bzw. dar- 
auf bezogenes) Signal Der Unearmotor 32 weist einen 
feststehenden Teil und einen bewegbaren Teil auf; er- 
sterer enthalt einen nicht dargcstellten Dauermagneten, 
wShrend letzterer eine Treiberspule 13 aufweist Der 
Linearmotor 32 wird durch die Linearmotorsteuerein- 
heit 17 so erregt daB der optische Abtaster 3 in Radial- 
richtung der optischen Platte 3 bewegbar ist. 
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Der optische Abtaster 3 umfaBt Treiberspulen 4 und 
5, eine Objektivlinse 6 und einen Halbleiterlaser 9. Die 
Objektivlinse 6 ist durch eine nicht dargestellte Blattfe- 
der im Abtaster 3 gehaltert und bei Antrieb durch die 
Treiberspule 5 in Fokussierrichtung (in Richtung ihrer 
optischen Achse) bewegbar, wShrend sie mittels der 
Treiberspule 4 in Spurfahrungsrichtung (senkrecht zur 
optischen Achse der Linse) bewegbar ist Der Halblei- 
terlaser 9 wird durch eine auBerhalb des optischen Ab- 
tasters 3 angeordnete Lasersteuereinheit 14 angesteu- 
ert 

Der optische Abtaster 3 umfaBt femer zwei Paare 
von Photosensoren 7 und 8, eine Fokussierlinse 10, eine 
Kollimatoiiinse 1 1 a, einen Strahlteiler 11^, ein Halbpris- 
ma 11c; eine Fokussierlinse lUund eine Schneide 12. 
Der vom Halbleiterlaser 9 emittierte Laserstrahl wird 
Ober die Kollimatorlinse 11a; den Strahlteiler \\b und 
die Objektivlinse 6 auf die Oberflache der Platte 1 ge- 
worfen. Von der Plattenoberflache reflektiertes Licht 
wird aber die Objektivlinse 6 und den Strahlteiler \\b 
zum Halbprisma llcgerichtet. das seinerseits das Refle- 
xionslicht in zwei Komponenten oder Anteile aufspaltet, 
von denen der jcine Anteil Ober die Fokussierlinse 10 zu 
den Photosensoren 8 und der andere Anteil Ober die 
Fokussierlinse 11c/ und die Schneide 12 zu den Photo- 
sensoren 7 geleitet wird Die beiden Ausgangssignale 
der Photosensoren 8 werden einem OperationsverstSr- 
ker OP\ eingespeist, der sein entsprechendes Aus- 
gangssignal als Spurfehlersignal zu einer Spur(nach- 
fahr)steuereinheit 16 liefert Das Spurfehlersignal wird 
durch Subtrahieren eines der beiden Signale vom ande- 
ren Signal gebildet Die Spursteuereinheit 16 iiefert das 
Spurfehler- oder -differenzsignal als SpumachfOhrsteu- 
ersignal aber einen Verstarker 27 zur Treiberspule 4, 
um damit die Objektivlinse 6 bewegen zu iassen. Das 
Spumachfahrsignal wird auch der Linearmotorsteue- 
reinheit 17 zugefOhrt 

Die Photosensoren 7 liefem zwei elektrische Signale 
entsprechend der Fokussierstellung des Laserstrahls; 
diese Signale werden als Fokus(sier)fehlersignal Ober 
einen Operationsverstarker OP1 zu einer Fokussier- 
steuereinheit 15 geliefert Das Fokusfehlersignal wird " 
durch Subtrahieren des einen der beiden Signale vom 
anderen Signal gebildet Die Fokussiersteuereinheit 15 
legt eine Spamiung, deren Pegel dem empfangenen Fo- 
kusfehlersignal entspricht, Ober einen Verstarker 28 an 
die Fokussier-Treiberspule 5 an. Demzufolge wird der 
Laserstrahl auf eine vorbestimmte Stelle auf der opti- 
schen Platte 1 fokussiert , 

Zwei in den Photosensoren 8 erzeugte elektrische 
Signale werden als Wiedergabesignale einer Video- 
schaltung 19'eingespeist, welche Bilddaten und AdreB- 
daten reproduziert, die auf einer Anzeigeeinheit (Bild- 
schirm) 29 wiedergebbar sind. Die Lasersteuereinheit 
14, die Fokussiersteuereinheit 15, die Spur(nach- 
fOhr)steuereinheit 16, die Linearmotorsteuereinheit 17, 
die Motorsteuereinheit 18 sowie die Videoschaltung 19 
werden durch eine Zentraleinheit (CPU) 23 gesteuert, 
die mit diesen Baueinheiten Ober eine Sammelleitung 
(Bus) 20 gekoppelt ist Die Zentraleinheit 23 fOhrt ein 
vorbestimmtes, in einem Speicher 24 gespeichertes Pro- . 
gramm z,B. nach MaBgabe eines Ober eine Bedientafel 
31 eingegebenen Befehls aus. Ein A/D-Wandler 21 ist 
vorgesehen zur Erm6glichung einer Datenubennittlung 
zwischen der Fokussiersteuereinheit 15 und der Zen- 
traleinheit 23. Ein D/A-Wandler 22 dient zur ErmSgli- 
chung einer DatenObermittlung zwischen der Spur- 
steuereinheit 16 und der Linearmotorsteuereinheit 17 
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sowiederZentraIeinheit23. zwischen dem hohen Pegd und dem niedrigen Pegel des 

Ein von der Videoschaltung 19 reproduziertes Video- HQllbinarsignals worn Aufzeichnung/Nichtaufzcich- 

signal wird u^er eine Schnittstellenschaltung 40 zu einer nung-Detektor 30 erfaBt oder bestimmL Wenn z.B. der 

als exteme Einheit dienenden Steuereinheit 41 fQr opti- niedrigpegelige Zustand des Binarsignals fOr eine vor- 

sche Flatten g^ickt 5 bestimmte Zeitspanne vorliegt und dann der hochpegc- 

Das von der Videoschaltung 19 geliefertei die Wellen- lige Zustand fQr eine vorbestimmtc Zeit andauert, wird 

form gemaB Rg. 6A aufweisende Videosignal wird auch das Bit zu "0" bestimmt Wenn dagegen das Binarsignal 

zu emem Aufzeichnung/Nichtaufzeichnung-Detektor seinen niedrigpegeligen Zustand fur eine vorbestimmtc 

30 gehefert. der einen HQlIkurvendetektor und eine Zeit beibehSlt, nachdem es fur eine vorbestimmte Zeit 

HQll(kurven)binarschaltung (envelope binary circuit) lo den hohen Pegel aufwies. wird das Bit zu T bestimmt 

(beide nicht dargesteUt) aufweisL Dieser Detektor er- Auf diese Weise kann die optische Platte 1 entsprechend 

faBt die HQUkurve (envelope) des Videosignals von der den Kennungsdaten gesteuert werden (Schritt 61 Auf 

Videoschaltung 19 (vgL Fig. 6B); die Bestimmung, ob die oben beschriebene Weise werden die Kennungsda- 

bereite Daten auf der Steuerspur Caufgezeichnet wor- ten so ausgelesen, daB Art (Typ) und Kcnnung der opti- 
den smd oder nicht, erfolgt auf der Grundlage dieses is schen Platte 1 zur Kenntnis gelangen kOnncn; auf diese 

HQllbmarsignals, Genauer gesagt: wenn dieses BinSrsi- Weise wird eine f flr die (jewcilige) Platte zweckmSBige 

gnal nach der Erfassung von AdreBdaten einen niedri- Steuerung sichergestellt, Mit anderen Worten- Je 

gen Pegel besitzt, wird dadurch erfaBt oder bestimmt, zweckmaBigen Steuerungen kdnnen fQr optische Plat- 

daB Daten aufgezeichnet sind; besitzt dieses Signal da, ten verschiedener Arten (Typen) und Kennungen bzw 
gegen emen hohen Pegel. wird damit erfaBt, daB keine 20 Charakteristika vorgenommen werden. 

Daten aufgezeichnet sind Bei Feststellung, daB Daten Bei Herstellung eines Zugriffs zur Steuerspur Cwird 

aufgezeichnet smd oder werden, liefert der Aufzeich- - der optische Abtaster 3. kurz gesagt. vom innersten Be- 

nung/Nichtaufzeichnung-Detektor 30 ein Aufzeich- reich der optischen Platte 1 zur Steuerspur Cbewegt 

nungsdetekUonssignaIzurZentraleinheit23. Auf der Grundlage des vom Aufzeichnung/Nichtauf. 

Im folgenden 1st anhand des Ablaufdiagramms von 25 zeichnung-Detektor 30 wShrend der Bewegung des op- 

Fig. 3 erne Zugriffsoperation des optischen Abtasters 3 tischen Abtasters 3 gelieferten Aufzeichnung^etek- 

zu der am Innenumfang der optischen Platte 1 vorgese- tionssignals wird bestimmt, ob der Abtaster 3 die Steu- 

henen Steuerspur Cerlautert erspur Cerreicht hat oder nicht Wenn dabei bestimmt 

GemaB Fig, 7 sei angenommen, daB sich der optische wird, dafl der optische Abtaster 3 die Steuerspur C er- 
Abtaster 3 anfanghch am innersten Bereich der opti- 30 reicht hat, wird der Abtaster 3 Ober eine vorbestimmte 

schen Platte 1 (dJi. einwarts vom Steuerspurbereich) Strecke weiterbewegt, urn ihn in den Bereich der Mitle 

befindet Es sei angenommen, daB ein Befehl fur einen der Steuerspur Czu bringea An diesem Punkt wird der 

Zugriff zur Steuerspur C von der Steuereinheit 41 fOr Abtaster 3 angehalten. worauf das Auslesen der Ken- 

optische Flatten Ober die Schnittstellenschaltung 40 zur nungsdaten eingeleitet wird AnschlieBend erfolgt das 
Zentraleinheit 23 gesandt wird Daraufhin steuert die 35 Datenauslesen unter Bestimmung. ob das Bit der Ken- 

Zentralemheit 23 die Linearmotorsteuereinheit 17 an. nungsdaten T oder "0" ist, indem die Dauer bzw Zeit- 

um den optischen Abtaster 3 voni innersten Bereich der spanne zwischen dem hohen und dem niedrigen Pegel 

optischen Platte 1 zur Steuerspur Czu bewegen (Schritt des vom Aufzeich nung/Nichtaufzeichnung- Detektor 30 

IX Das wahrend der Bewegung des optischen Abtasters gelieferten HQllbinarsignals festgestellt wird 
3 von der Oberflache der optischen Platte 1 reflektierte ho Da somit ein Zugriff zur Steuerspur Cermdglicht ist. 

Ucht wird zu den Photosensoren 8 geliefert und in zwei konnen die in letzterer aufgezeichneten Kennungsdaten 

elektrische Signale umgesetzt Die umgewandelten ausgelesen werden. um damit die richtige Steuerung 

elektrischen Reproduktions- oder Wiedergabesignale oder Kontrolle fur verschiedene optische Flatten ent- 

werden m der Videoschaltung 19 reproduziert und in sprechend ihren jeweiligen Spezifikationen zu gewahr- 

Videosignale umgewandeit. welche ihrerseits dem Auf- 45 leisten. 

zeichnung/Nichtaufzeichnung-Detektor 30 zugefQhrt Obgleich sich die vorstehende Beschreibung auf einen 

werden. Wenn der optische Abtaster 3 die Steuerspur C Zugriff des optischen Abtasters 3 zu der am Innenum- 

erreicht, dh. wenn der Aufzeichnung/Nichtaufzeich- fang der optischen Platte 1 vorgesehenen Steuerspur C 

nung-Detektoraufgezeichnete Daten feststellt. wird das vom innersten Bereich der optischen Platte 1 ausge- 

Aufzeichnungsdetektionssignal zur Zentraleinheit 23 50 hend. bezieht, ist die Erfindung keineswegs auf di^sen 

ubertragen. Auf der Grundlage des Aufzeichnungsde- speziellen Fall beschrankt Vielmehr kann die Zugriffs- 

tekuonssignals vom Aufzeichnung/Nichtaufzeichnung- operation auch am auBersten Bereich der optischen 

Detektor 30 bestinmit die Zentraleinheit 23. ob der sich Platte oder an einem beliebigen Punkt auf dieser einset- 

m Bewegung befindende optische Abtaster 3 die Steuer- zen, GemaB Fig. 8 kann zudem die Steuerspur C auch 

spur Cerreicht hat oder nicht (Schritt 2). Mit anderen 55 am AuBenumfang der optischen Platte 1 vorgesehen 

Worten: bei Eingang des Aufzeichnungsdetektionssi- sein. 
gnals diskriminiert die Zentraleinheit 23. daB der opti- 
sche Abtaster 3 die Spur Cerreicht hat In diesem Fail 
halt die Zentraleinheit 23 den Abtaster 3 voriibergehend 

an (Schritt 3), und sie bewegt oder verschiebt ihn dann so 

uber eine vorbestimmte Strecke (Schritt 4). so daB der 

Abtaster 3 im Bereich der Mitte der Steuerspur Cposi- 

tioniert ist, um sodann den Abtaster 3 anzuhalten. Hier- 

auf fuhrt die Zentraleinheit 23 das Auslesen der auf der 

Steuerspur C aufgezeichneten Kennungsdaten (Schritt es 

5) langs des Umfangs der optischen Platte 1 durch, wah- 
rend sie dabei bestimmt. ob das Bit der ausgelesenen 

Daten gleich "0" oder T ist, indem sie den Zeitabstand 
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